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ควำมเป็นมำและควำมส ำคัญของปัญหำ 

ปัจจุบนัหุ่นยนต์ก่อก ำแพงอิฐมวลเบำเป็นส่ิงประดิษฐ์ท่ีสำมำรถทดแทนกำรขำดแคลน
แรงงำนและลดระยะเวลำในกำรท ำงำน โดยระบบปล่อยกำวซีเมนตเ์ป็นส่วนประกอบท่ีส ำคญัของ
หุ่นยนต์ก่อก ำแพงอิฐมวลเบำแบบอัตโนมัติ ซ่ึงกำรท ำงำนของระบบปล่อยกำวซีเมนต์ท่ี มี
ประสิทธิภำพข้ึนอยูก่บัปัจจยัหลำยอยำ่ง ตวัอย่ำงเช่น แรงดนัลมท่ีใช้ในกำรควบคุมกำรปล่อยกำว
ซีเมนต,์ ปริมำตรของกำวซีเมนต,์ ควำมเร็วในกำรวิง่ของมอเตอร์ เป็นตน้ 
 ปัญหำของระบบกำรปล่อยกำวซีเมนตแ์บบคงท่ี เม่ือปริมำตรของกำวซีเมนตใ์นกระบอก
บรรจุมีมำก ท ำให้กำวซีเมนตมี์อตัรำกำรไหลนอ้ย และเม่ือปริมำตรของกำวซีเมนตใ์นกระบอกบรรจุ
มีนอ้ย ท ำใหก้ำวซีเมนตมี์อตัรำกำรไหลสูง ซ่ึงปริมำณกำรไหลของกำวซีเมนตท่ี์มีควำมไม่สม ่ำเสมอ
จะส่งผลท ำให้เกิดปัญหำกำรยึดติดของอิฐมวลเบำท่ีไม่ไดม้ำตรฐำน เน่ืองจำกใช้แรงดนัลมในกำร
ดนักำวซีเมนตแ์บบคงท่ีไม่สอดคลอ้งกบัต ำแหน่งในกำรปล่อยกำวซีเมนต ์ท ำใหป้ริมำตรกำรไหลมี
ค่ำควำมผดิพลำด 
 ดงันั้นผูว้ิจยัจึงคิดระบบควบคุมกำรปล่อยกำวซีเมนต์ด้วยวิธีเทียบสัดส่วนของปริมำตร
กำวซีเมนตต่์อแรงดนัไฟฟ้ำโดยใช้เทคนิคฟัซซีส ำหรับหุ่นยนตก่์อก ำแพงอิฐมวลเบำแบบอตัโนมติั 
ระบบจะท ำกำรอ่ำนค่ำควำมเร็วมอเตอร์และแรงดนัไฟฟ้ำจำกกระบอกบรรจุกำวซีเมนต์มำท ำกำร
ประมวลผลดว้ยอลักอริทึมแบบฟัซซี (Fuzzy Logic)  โดยแบ่งค่ำแรงดนัไฟฟ้ำออกเป็นจ ำนวน 4 ช่วง ซ่ึง
ในระหวำ่งช่วงของฟัซซีท่ีมีควำมคลุมเครือของค่ำแรงดนัไฟฟ้ำนั้น ระบบจะใชค้่ำควำมเร็วมอเตอร์
ท่ีอ่ำนได้มำท ำกำรวิเครำะห์และช่วยในกำรตดัสินใจเพื่อท ำกำรควบคุมควำมเร็วมอเตอร์ในกำร
ปล่อยกำวซีเมนต์ 4 ระดบั ท ำให้กำรควบคุมปริมำณกำรปล่อยกำวซีเมนต์บนอิฐมวลเบำมีค่ำควำม
ผดิพลำดท่ีลดลง 
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วตัถุประสงค์ 
  1.  เพื่อสร้ำงและพฒันำระบบปล่อยกำวซีเมนตบ์นหุ่นยนตก่์อก ำแพงอิฐมวลเบำแบบ อตัโนมติั 
 2.  เพื่อหำประสิทธิภำพของระบบปล่อยกำวซีเมนตบ์นหุ่นยนตก่์อก ำแพงอิฐมวลเบำแบบอตัโนมติั 
 
ประโยชน์ทีค่ำดว่ำจะได้รับ 
 1.  ไดร้ะบบควบคุมปริมำณกำรปล่อยกำวซีเมนตบ์นหุ่นยนตก่์อก ำแพงอิฐมวลเบำแบบอตัโนมติั 
 2.  ไดท้รำบประสิทธิภำพใหก้บัระบบควบคุมปริมำณกำรปล่อยกำวซีเมนต ์
 
ขอบเขตของกำรวจัิย 
             1.  ขนำดของท่อบรรจุกำวซีเมนต ์ตอ้งมีขนำดเส้นผำ่นศูนยก์ลำงขนำด 8 เซนติเมตร ยำว 80 
                      เซนติเมตร มีควำมจุท่ีปริมำตร 3000 มิลลิลิตร  
             2.  ศกัยไ์ฟฟ้ำของแหล่งพลงังำนของหุ่นยนตต์อ้งไม่เกิน 24 โวลต ์
             3.  ไมโครคอนโทรลเลอร์ตระกูล AVR ขนำด 32 บิต เบอร์ ATmega 32a 
             4.  มอเตอร์เกียร์เส้นผำ่นศูนยก์ลำง 37 มิลลิเมตร 12โวลต ์30 รอบต่อนำที 
             5.  กำวซีเมนตย์ีห่อ้ เวเบอร์ไทลเ์กรส อตัรำส่วนผสม 1/4 (น ้ำต่อกำวซีเมนต)์ 


